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                  对行业最适用的专业机器人·带眼睛和大脑的智能机器人

哈尔滨行健智能机器人股份有限公司

芜湖行健智能机器人有限公司

好城市、好行业、好的领路人
哈尔滨行健智能机器人股份有限公司成立于2006年，专业从事焊接切割智能化自动化机器人工作站（点）、智能生产线（线）和智能化车间（面）的研发制造，为了更好地服务客户，2015年9月，在芜湖国家机器人产业园（现已划入安徽自贸区芜湖片区）成立子公司安徽芜湖行健智能机器人有限公司。
行健机器人公司采用计算机视觉等先进的AI技术，研发项目产品成功应用于我国国防和国家重大工程的关键自动焊接切割领域，形成了经过实际应用验证的机器人智能感知、模型数据驱动、机器人焊接切割运动裤和生产工艺和工序宏库、自主规划编程等核心技术。在行业内处于领先地位。在造船、工程机械、化工压力容器及制冷等行业的龙头企业如上海外高桥、江南造船厂、上海振华、中海油、徐工、三一、三大电气等都有我公司的设备投入实际生产应用，成为其智能制造的示范应用。

招聘职位：

软件开发-算法工程师（本科/硕士） 3名     
岗位职责：

1、根据工件CAD模型利用空间解析几何计算其三维信息并生成机器人运动轨迹
2、根据工件CAD模型自动提取三维信息并生成机器人运动轨迹

任职要求：

1、 大学本科及以上学历，应用数学、计算机工程等相关专业

2、 熟练使用VC6.0，对面向对象程序设计有较深刻的认识，了解常用的机械设计CAD软件使用

3、 从事过CAD二次开发或了解数控系统自动编程者优先
软件开发-机器人运动控制工程师（本科/硕士） 10名    

岗位职责：

1、从事基于C++编程的机器人运动控制系统的开发，设计运动控制算法和人机界面，实现多轴坐标机器人的自动控制

2、 完成程序的调试，快速解决遇到的实际问题；进行现场调试，提供售前、售后技术支持

3、 担任项目负责人，主持开发项目工作，对项目进度负责，协调各部门开展工作

任职要求：

1、 自动控制与计算机等相关专业

2、 熟练使用C++编程语言，理解C++面向对象编程思想，了解模块化思想

3、 较强的逻辑思维能力

软件开发-机器视觉工程师（硕士/博士）  7名    

岗位职责：

1、采用基于计算机视觉和图像处理技术进行装备制造中工件的三维测量算法设计和编程，为机器人自动操作提供位置信息。例如实现焊缝、工件边缘的空间位置的精确提取、实时跟踪或识别

任职要求：

1、 自动控制与计算机等相关专业
2、 熟悉数据结构及基本算法，熟悉图像处理及计算机视觉基本算法

3、 具有一定的科研创新能力，具备整理融合各种算法的能力

4、 有兴趣从事将图像处理、计算机视觉和人工智能的理论算法应用于工程实践并不断完善的工作

电气设计工程师（本科/硕士）   2名
岗位职责：

焊接、切割、倒角、打磨清渣、物流、搬运类非标自动化设备、自动化生产线综合电气控制系统的设计工作

任职要求：

1. 电气、自动化、控制工程、机电工程、机器人控制应用类相关专业。

2. 具备扎实的设备电气、自动控制专业知识，专业课成绩优异

3. 能熟练运用机械、电气二维CAD、三维Solid Works设计软件及OFFICE办公软件

机械设计工程师（本科/硕士）   2名
岗位职责：

1、切割、焊接机器人应用相关项目的机械研发设计工作。

2、自动切割、焊接设备的方案、结构、部件的设计与绘图。

任职要求：
1、具有扎实的机械设计专业知识，了解各种相关材料的性能。了解机械制造加工工艺者优先。
2、熟悉AutoCAD、Solidworks等软件。

简历投递方式：xirobothr@126.com（标题：姓名+应聘职位）
联系方式：孙女士0451-51075216/13904816451（哈尔滨）卢女士 0553-3865882（芜湖）

工作地点：哈尔滨经开区哈平路集中区同江路8号

安徽省芜湖市鸠江区万春东路国家机器人产业园灵鸢路16号
公司网址：http://www.xirobot.com
                                                                                      行健智能机器人有限公司
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